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Carrera: INGENIERIA ELECTROMECANICA

Asignatura: AUTOMATIZACION Y CONTROL INDUSTRIAL N° de orden: 37
Departamento: Electromecanica Horas/sem: 3
Bloque: Tecnologias Aplicadas Horas/afio: 96

Area: Electrénica

Objetivos:
- Comprender nociones basicas de la teoria de los sistemas de control.
- Conocer y aplicar componentes y sistemas de control y automatizacion industriales.

Programa sintéticos:

- Accionamiento por medios eléctricos, electronicos, hidraulicas y neumaéticos.
Automatismos. Etapas de los procesos de control. Diagramas de bloque.

- Obtencibn de Ila informacion: Sensores. Transductores analégico—digital.
Microprocesadores.

- Sistemas de regulacion y control. Esquemas de bloques. Funcion transferencia. Aplicacion
del diagrama de Bode y Nyquist. Respuesta dinamica.

- Elementos en dispositivos autométicos: convertidores. Transductores.

- Elementos correctores. Totalizacion de sefiales. Elementos digitales. Estabilizadores.

- Accionamiento eléctrico de motores de corriente continua y altema.

- Control numérico.

- Servomecanismos.

- Motores paso a paso.



