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Carrera: INGENIERíA ELECTROMECÁNICA

Asignatura: AUTOMATIZACION y CONTROL INDUSTRIAL

Departamento: Electromecánica

Bloque: Tecnologías Aplicadas

Area: Electrónica

N° de oreten: 37

Horas/sem: 3

Horas/año: 96

Objetivos:

Comprendernocionesbásicasde la teoríade los sistemasde control.

Conocery aplicarcomponentesy sistemasde controly automatizaciónindustriales.

Programa sintéticos:

Accionamiento por medios eléctricos, electrónicos, hidráulicas y neumáticos.

Automatismos.Etapasde los procesosde control.Diagramasde bloque.

Obtención de la información: Sensores. Transductores analógico-digital.

Mlcroprocesadores.

Sistemas de regulación y control. Esquemas de bloques. Función transferencia. Aplicación

del diagrama de Bode y Nyquist. Respuesta dinámica.

Elementos en dispositivos automáticos: convertidores. Transductores.

Elementos correctores. Totalización de señales. Elementos digitales. Estabilizadores.

Accionamiento eléctrico de motores de corriente continua y alterna.

Control numérico.

Servomecanismos.

Motores paso a paso.
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